	
	
	



[image: ]

UR COBOT-EN PROGRAMAZIOAREN AURKEZPENA
WP6 COLLABORATIVE LEARNING FACTORY


[image: Icono

Descripción generada automáticamente]











[image: ]
Europar Batasunak finantzatuta. Hala ere, adierazitako iritziak eta iritziak egilearenak baino ez dira eta ez dira nahitaez Europar Batasunaren edo Europako Hezkuntza eta Kultura Agentzia Exekutiboaren (EACEA) iritziak islatzen. Europar Batasunak eta EACEAk ezin dute horien erantzukizunik hartu.
Lan hau LCAMP Partnership-ek lizentzia du, Creative Commons Aitortu-Ez-Komertzial 4.0 Nazioarteko Lizentziapean.
LCAMPeko bazkideak:
TKNIKA – Basque VET Applied Research Centre, CIFP Miguel Altuna LHII, DHBW Heilbronn – Duale Hochschule, Baden-Württemberg, Curt Nicolin High School, AFM – Spanish Association of Machine Tool Industries, EARLALL – European Association of Regional & Local Authorities for Lifelong Learning, FORCAM, CMQE: Association campus des métiers et des qualifications industrie du future, MV: Mecanic Vallée, KIC: Knowledge Innovation Centre,  MADE Competence Center Industria 4.0;  AFIL: Associazione Fabbrica Intelligente Lombardia, SIMUMATIK AB; Elkartea HVC Esloveniako Goi Mailako Lanbide Eskolen Elkartea; TSCMB: Tehniški šolski center Maribor, KPDoNE: Kocaeli Hezkuntza Nazionaleko Zuzendaritza; GEBKİM OIZ eta CAMOSUN unibertsitatea.
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[bookmark: _Ref148078441][bookmark: _Ref148078491][bookmark: _Toc149920713]IKASTAROAREN DESKRIBAPENA


Ikastaroaren izenburua: UR koboten programaziorako sarrera
Ikastaroaren deskribapen laburra (+ URL): Programazioaren sarrera batekin hasiko da
Ikaskuntza emaitzak (ahal izanez gero ESCO barne hartu behar da):
1. Konfiguratu eta kalibratu UR kobot bat oinarrizko zereginetarako. (ESCO: "Doitu makinaren ezarpenak").
2. Oinarrizko programa bat garatu eta exekutatu PolyScope interfazea erabiliz. (ESCO: "Robot industrialen programazioa").
3. Programatu mugimendu sinpleak (linealak, zirkularrak eta konbinatuak). (ESCO: "mugimendu sekuentziak ezarri").
4. Inplementatu pick & place zereginak tresnak eta sentsoreak erabiliz. (ESCO: "Manipulate objects using robotic arms").

	[ESCO trebetasuna]
	[ESCO URL]
	[Heldutasun maila 1-4]

	S5.0 - Ordenagailuekin lan egitea
	[...]  Hemen.
	Hasiberria

	S5.1- Ordenagailu sistemen programazioa
	[...] Hemen.
	Hasiberria

	S8.8. 2- Ekipamendu elektrikoak, elektronikoak eta doitasunezko ekipamenduak mantentzea.
	[...] Hemen.
	Hasiberria



Helburua:
Informazio orokorra
· Ikastaroaren hornitzailea: Tolosaldea LHII
· Herrialdea: Euskal Herria/ Espainia
· Hizkuntza: Ingelesa 
· Hezkuntza gaia: Robotika
· Ikaslearen profila: Lanbide profesionaleko langileak.
· Ikasteko modua (online / hibridoa / aurrez aurre): aurrez aurre
· EQF maila: 4. maila (Zalantza)
· Irakaskuntza metodologia (teorikoa / praktikoa / praktikoa CLFn): Praktikoa
· Ikaskuntza-ingurunea: Lanbide Heziketako ikasgela.
Ibilbideari buruz
· Hasiera-data: (Bete gabe)
· [bookmark: _GoBack]Amaiera-data: (Bete gabe)
· Prezioa: (Bete gabe)
· Iraupena: 2 egun.
· Kokalekua (saioak): Tolosaldea LHII 
· Lan-karga (ECTS/orduak/egunak/asteak): 12 ordu.
· Ikaskuntza-jarduerak: hitzaldiak, praktika gidatuak eta erakustaldiak.
· Ebaluazio mota: ariketak / zeregin praktikoak
· Ordutegiaren informazioa: 9:00-13:00/14:30-16:30
· Sarrera baldintza (idealki beste MC / Trebetasunak + Heldutasuna dira): Elektrizitatea edo Elektronika Lanbide Heziketako Programa edo Ingeniaritza.
· Onarpen prozedura: (Bete gabe)
CEDEFOP gaitasunen hutsunearen erreferentziazko URLa:
Txosten nazionalaren gaitasunen hutsunearen erreferentziazko URLa:
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