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1. [bookmark: _Toc202430587]LCAMP robotaren muntaketa elektronikoa: Osagaien soldadura, motorren driver-en erregulazioa eta DC-DC bihurgailuak 

Ikastaro honek urratsez-urratseko motorren funtzionamenduaren, aplikazioen, gidarien erregulazioaren eta DC-DC erregulatzaileen parametroen ezagutzan sakontzen du, eta soldadura-teknika praktikoekin osatzen da. Kontzeptu hauek Automatizazio Industriala eta Robotika ikasketa-planarekin integratzen dira.
Gida didaktiko hau ikaskuntza prozesuan laguntzeko egin da, eta ikastaro honetan egingo dituzun jarduerak eta lortu beharreko helburuak azaltzen ditu. Ikasgaiaren plangintza osoa jasotzen du, helburuak, edukiak, metodologia, jarduerak eta ebaluazio-irizpideak modu argi eta egituratuan aurkeztuz. Gainera, segurtasun-neurriei eta ohiko arazoei buruzko gomendio praktikoak eskaintzen dira.
2. [bookmark: _Toc202430588]Helburuak
· Urratsez urratseko motorren funtzionamendu-printzipioak eta automatizazio industrialean duten zeregina ulertzea.
· Urratsez urratseko motor mota desberdinak eta haien aplikazioak identifikatzea.
· Urratsez urratseko motor-kontrolatzaileak erregulatzen eta konfiguratzen ikastea, errendimendu optimoa lortzeko.
· DC-DC erregulatzaileen garrantzia eta haien parametrizazioa aztertzea.
· Motor-kontrol zirkuituak muntatzeko eta konpontzeko soldadura-trebetasun praktikoak garatzea.
· Urratsez urratseko motor-aplikazioak automatizazio- eta robotika-sistemetan integratzea.

3. [bookmark: _Toc202430589]Egin beharreko jarduerak (unitateak)

1. Unitatea: Urratsez urratseko motorren oinarriak (2 ordu)
a. Zer dira, non erabiltzen diren, abantailak eta desabantailak.

2. Unitatea: DC-DC bihurgailuak eta soldadura teknikak (6 ordu)
a. LM2596 bihurgailua soldatzea eta 5V-ra konfiguratzea.
b. Segurtasun neurriak.

3. Unitatea: Motor-kontrolatzaileen korronte-erregulazioa (5 ordu)
a. A4988 eta DRV8825 driver-ak eta haien Vref erregulazioa.

4. Unitatea: Arduino eta proiektu sinplea (2 ordu)
a. Motor bat Arduino bidez mugiarazteko oinarrizko tailerra.
4. [bookmark: _Toc202430590]Ebaluazioa: Zer baloratuko da?


	Arloa
	Zer baloratuko da
	Nola

	Txostena
	Egin dituzun pausuen azalpena eta argazkiak
	Idatziz eta ordenarekin

	Soldadura-lana
	Konexio egokiak eta seguruak
	Ikusizko eta probak eginez

	Jarrera
	Segurtasuna, garbitasuna, arreta
	Behaketaren bidez

	Ulermena
	Ahozko galderak, azalpenak
	Galdera/erantzun



Gogoratu: zure praktikak txosten batean dokumentatu beharko dituzu.


5. [bookmark: _Toc202430591]Beharrezko Materiala

Ikastaroan erabiliko duzu:
· LM2596 DC-DC bihurgailua
· A4988 / DRV8825 driverra
· Urratsez urratseko motorrak
· Arduino Uno eta USB kablea
· Multimetroa
· Soldagailua, eztainua, fluxua, kableak
6. [bookmark: _Toc202430592]Segurtasun Neurriak

· Beti erabili betaurreko babesgarriak eta materialak zuzen erabili
· Ez ukitu soldagailu beroa
· Lana aireztatutako lekuan egin
· Arriskuak kontrolatu: sua, kea, labur-zirkuituak

7. [bookmark: _Toc202430593]Laguntza eta Material Osagarria

· Bideo-tutorialak (soldadura, driver-erregulazioa) plataforman eskuragarri.
· Fitxa praktikoak:
· LM2596 konfigurazio fitxa
· Vref kalkulu-fitxa
· Irakasleak laguntza emango dizu praktiketan eta zalantzetan.

8. [bookmark: _Toc202430594]Egitekoa
· Praktikak pausoz pauso egin
· Dokumentatu lanak eta emaitzak
· Galderak egin eta laguntza eskatu beharrezkoa denean
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